SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Tom 03/2
INSTALACJE WENTYLACJI MECHANICZNEJ

Nazwa zamierzenia budowlanego:

BUDOWA OBIEKTU WYSTAWIENNICZO-EDUKACYJNEGO ORAZ DWO CH
BUDYNKOW GOSPODARCZYCH NA TERENIE MUZEUM TREBLINKA. NIEMIECKI
NAZISTOWSKI OBOZ ZAGLADY | PRACY (1941-1944) WRAZ Z
ZAGOSPODAROWANIEM TERENU | INFRASTRUKTUR A TECHNICZNA

Adres i kategoria obiektu budowlanego:

Woélka Okraglik 115
08-330 Kosow Lacki

kategoria obiektéw budowlanych: IX i lll

Numer dziatki, nazwa i numer obrebu ewidencyjnego:

Dziatka nr ew. 81/3

Obr. Wélka Okraglik,

Gmina Koséw Lacki obszar wiejski
Powiat sokotowski

Inwestor:

Muzeum Treblinka. Niemiecki nazistowski ob6z zagtady i 0b6z pracy (1941-1944).
Wdlka Okraglik 115, 08-330 Kosow Lacki

Jednostka projektowa:

Bujnowski Architekci sp. z o.0.
ul. Lwowska 17/5, 00-658 Warszawa

Projektanci:

Projektant: mgr inz. Beata Olejnik, nr upr.: MAZ/0474/PWOS/05

Data opracowania: grudzien 2022, Warszawa




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - INSTALACJE WENTYLACYJINE

SPIS TRESCI

I WSTERP ......cececereeresseressesssessessssessessssessssss s s e ss s AR AR AR AR AR AR e e e 4
1. Przedmiot Specyfikacji TECANICZNEG] ..........cociiieiiiiieiiets ettt bbbt b s 4

2. Zakres stosowania SpecyfiKacji TEChNICZNG] .......c.ccvvivriirieiriieieiree et 4

3. Zakres robdt objetych Specyfikacjg TECRNICZNG, ..o 4

4. OKreSIenia POUSIAWOWE .........ccieiiecriiiieiri ettt b bbbt et b bbb bbbt bbbt na bt nas 4

5. Wymagania dotyCzace TODOL.........cceii ettt a ettt rens 5

1. MATERIALY FURZADZENIA .........oootieureserinsesssessesssessesssessessssessessssesssssssessessssessesss sessesss sessessssessessssessessssessessssessessssesseass 5
1. Ogdlne wymagania dotyCzaCe MAEHBIOW. ..ottt bbbt 5

2. Cntrale WENEYIACYING . ..ottt 6
21 MONEBZ ... Rt 6

2.2 Charakterystyka Urzadzen i MatriatOW ............ccvvvriueiicieicesi et 6

2.3 OBUAOWA ..ottt 6

2.4 SEKCJA WENEYIACYINE 1...vovvviit ettt bbb bbbttt bbbttt 7

2.5 Komora mieszania Wraz Z PrzepUSTNICAMI ........cccoviveirrieienrinii ittt sss s sssesess s ssssssnsnsesenes 7

2.6 T 1o = = TSSO 7

2.7 CHIOANICE WOANE ...t bbbt 7

2.8 NAGIZEWNICA WOUNA ...vvoiieiei et bbb bbbt 8

2.9 SEPAIALOL SKIOPIIN ... cv.vieciiieet ettt bbb s bbb bbb bbbttt bt 8

210 MOAUE OGZYSKU CIBPIA ......vueirceiseie et bbbt 8

2.1 J A ST0 = V2= 1= (o 4 T TR 9

212 REGUIBCIA .ttt bbb bbbt 9

213 Obstuga Sygnatdw @larmMOWYCI ........ccviuiiiiriieiicieet ettt b bbb s a s s 9

KT 1= 014 - (o] TP 9

4. Przewody WENEYIACYINE ......c.cv ittt bbbt 10
4.1 (=T 4 TS 10

4.2 WWIKOMANIE ..ot 10

43 Yol o= o o (oS T S 10

4.4 Mozliwo$¢ czyszczenia instalacii i OWOrY FEWIZYINE ..o 11

4.5 Regulatory zmiennego przeptyWu POWIETIZa (VAV) ..o 13

ST (G- o] o 72T 14

6.  1zolacja p.poz. Kanatdw WENLYIACYINYCN ....c.cuevriiiiicircr et 15

7. NAWIEWNIKE, WYWIBWNIKI.......cviviieieieieisisi ettt bbbttt s e e ettt e s b s s s e e s renas 15

8. CZEIPNIE I WYIZULNIE ..v.vevveecteict ettt ettt b b s bbb bbbt b st b s s e 15

TR =Y o 11 ] (ot PSS 15
10, THIMIKENEASU ..ot s b8 88 s bbbttt 15
M. SPRZET .....oovreeresesessesesessessssessessssessessssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssssesssss e snsanssesnssnsnesnsnsneassnsnesnsensnnsssensnesssnanens 16
IV, TRANSPORT ....ocercercsrssssessssssessssssesss s s s sss s s sss s s s s s s ss s s sss s s s e sne s sne s sne s snsssssanens 16
V. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..coovvrrrrrssssssssessssssseseesssssssssssssssssssssessessesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 16
1. Zasady KONrOli JAKOSCI TODOL..........c.cuuiuriuieiieiriiei ettt bbb 16

2. CertyfiKaty i JEKIArACIE .......cveviveceeiietcisetce ettt b bbb s bbb bbbt b 17

3. DOKUMENLY DUAOWY ...ttt bbb e ettt e et s et bbb s s e nnnretes 17
3.1 DOKUMENLY QOPUSZCZAJACE ... .vreeerereteetseiee ettt ettt 17

3.2 Pozostate dOKUMENLY DUAOWY ........ccouiiciieriees ettt et 17

3.3 Przechowywanie doKUMENLOW DUAOWY .........c..cuiuriiiiinieicineire e 17

VI. OBMIAR ROBOT ........cooutuumnsssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssns 17
1. 0goIne zasady OBMIAIU FODOE .........coiueuiiiiiice sttt b bbb bbbt naes 17

2. Czas przeprowadzenia ODMIBIU ...........ccceiriueriicieiisiee sttt se et s bbb st bbb b s s b s st s b s e s bbbt es s b nais 18
VI.  ODBIOR ROBOT NA PODSTAWIE PN EN 12599:2013 .......cemmmerressssussnesssssssssssnsssssssssssssessssssssssssnsssssssssssssesssssssssssneses 18
1. Sprawdzanie kompletnOSCi WYKONANYCH PIAC........ccoviriueiiieiieiieis ettt bbb 18

2 | Strona



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - INSTALACJE WENTYLACYJINE

2.

VIIL.

1.
2.

22210 a1 0T o T TSP 18
2.1 Badanie wentylatoréw i centralnych urzadzen wWentylacyjnyCh ........ccceorriiieiccceess e 18
2.2 Badanie WYMIENNIKOW CIEPIA...........cieeeieieicirssi ettt s et s s senes 19
2.3 Badanie filtrOW POWIEIIZA ...........ccvieeiice ettt bbbttt 19
2.4 Badanie CZerpni POWIEIIZA. .............vieeeeeieicss ettt a bbb s et n e renis 19
2.5 Badani€ KIAD PPOZ. ....c.cvieieieieies ettt R ettt n e ns 19
2.6 Badanie SIECH PrZEWOUOW ........c.cviviieceeieieisisiss sttt bbbttt s sttt s e b st b st ns s e renes 19
2.7 Badanie NawieWniKOW | WYWIBWNIKOW ..........c.ciriieciceeenisisi ettt es s ssssnsnsenes 19
2.8 Badanie elementow regulaci QULOMALYCZNE]..........cccuviieierrii e 19
2.9 Wykaz dokumentéw dotyczacych podstawowych danych eksploatacyjnych ..........coveeeveinnnvesecccee e 20
210 Wykaz dokumentOw INWENEArZOWYCH ..........ciimiuieieiiee i 20
211 Dokumenty dotyczace konserwacii i €KSPIOALACHH ........c..vevrrerieireiriirieiri e 20

LEC0] 10 = T0 - = o OO 20
3.1 PraC WSIBPNE ...ttt ettt A ettt e R Rttt n e rs 20
3.2 (1o =T 1= o) TSP 21
3.3 Kontrola dziatania wentylatoréw i centralnych urzadzen wentylacyjnyCh ... 21
3.4 Kontrola dziatania WymienniKOW CIEPIA ........c.ovrieiiieieceesss et 21
3.5 Kontrola dziatania filtrOW POWIEIIZA ..........cccuueveiiieiricssce ettt 21
3.6 Kontrola dziatania PrZEPUSINIC..........cveeueiiiirireicee ettt s s senes 21
3.7 Kontrola dziatania Klap PPOZ. ..........cveeeeiiirsseceeeee ettt s s 21
3.8 Kontrola dziatania SIeCi PrZEWOAOW ..........cucvivririreieeicieie ettt es e s s s nnnsenes 21
3.9 Kontrola dziatania nawiewnikow i wywiewnikéw oraz kontrola przeptywu powietrza w pomieszczeniu.................. 21
3.10  Kontrola dziatania elementdw regulacyjnych i szaf StErowniCzyCh ..........cccvveveveciniiicscces s 22

POMIIY KONIOINE .....vvciiiiei ettt b bbbttt st 22
4.1 Zakres ilosciowy pomiarow kontrolnych i kontroli dziatania — wymagania 0golne...........cccccvvvvrercccnnnnsinnn, 22
42 PrOCEAUTA POMIBIOW.........eueveieiriiiiiiseeeeeeetetst st st ettt s st se s e e e s s bbb b s s e e e e s st s e s et et s s e e e saseseses s e st ennnsnsenis 22

PRZEPISY ZWIAZANE ..........cooeriureserinsesssessessssessessssesssssssessessssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssssenssssssenses 22

Powotane ROZpOrzgdzenia i NOMMY ..ottt bbbt 22

4T TR 23

3 | Strona



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - INSTALACJE WENTYLACYJINE

. WSTEP

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania o odbioru instalacji
wentylacji mechanicznej w projektowanym Obiekcie wystawienniczo-edukacyjnym na terenie ,Muzeum
Treblinka. Niemiecki nazistowski ob6z zagtady i ob6z pracy (1941-1944)” sktadajgcego sie z trzech
budynkow: obiektu wystawienniczo-edukacyjnego oraz dwdch budynkéw gospodarczych wraz z
infrastrukturg techniczna i zagospodarowaniem terenu.

Obiekt zlokalizowany bedzie na dziatce nr ew. 81/3, obr. Wélka Okraglik, gmina Kosow Lacki, powiat
sokotowski.

2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
objetych niniejszg specyfikacja.
Warunki techniczne powinny by¢ stosowane do wentylacji mechanicznej w budynkach uzytecznosci
publiczne;.
Przestrzeganie warunkéw technicznych pozwoli na spetnienie przez obiekt budowlany, w ktérym
zastosowana jest instalacja wentylacyjna, okre$lonych w ustawie [1] wymagan podstawowych tj:

- bezpieczehstwa konstrukcji;

- bezpieczenstwa pozarowego;

- bezpieczenstwa uzytkowania;

- odpowiednich warunkoéw higienicznych i zdrowotnych oraz ochrone srodowiska;

- ochrony przed hatasem i drganiami;

- 0szczednosci energii.

3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

W ramach robét objetych niniejsza specyfikacja technicznag, Wykonawca przeprowadzi roboty budowlane
i instalacyjne oraz podejmie niezbedne kroki formalno-prawne, majace na celu wykonanie instalacji
wentylacji mechaniczne;j.

W zakresie rob6t Wykonawcy miesci sie ponadto:
* wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynno$ci przewidzianych odpowiednimi
przepisami,
e zakup i transport materiatow i sprzetu,
* oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,
« wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji robét objetych niniejszg specyfikacja.
e uzgodnienia i odbiory UDT

Wykonawca niniejszego dziatu jest zobowigzany przekaza¢ wykonawcom dziatéw zaleznych wszelkich
informacji na temat elementéw wbudowanych w konstrukcje obiektu niezbednych do wykonania prac
niniejszego dziatu (takich jak marki, kotwy, zbrojenia, ruszty, itp.).

Wykonawca jest zobowigzany do przekazania wszystkich informacji na temat niezbednych otworéw w
Scianach i stropach.

4. OkresSlenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub rownowazne z:
Polskimi Normami wprowadzanymi do obowigzkowego stosowania Rozporzgdzeniem MSWIA z
dn. 04.03.1999 r. (Dz. U. Nr 22 poz. 209) a w przypadku ich braku z normami branzowymi
Warunki techniczne wykonania | odbioru instalacji wentylacyjnych COBRTI INSTAL — zeszyt 5
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Warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie przy opisywaniu
poszczegolnych robot
~ Roboty powinny by¢ zaprojektowane i musza by¢é wykonane zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych przepiséw, norm i instrukciji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obowigzujgcych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich
stosowania.

5. Wymagania dotyczace roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa,
Specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz poleceniami Zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw rob6t bedg oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, opisie przedmiotu zaméwienia i w Specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét, a takze w normach. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy
uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane przez wykonawce w czasie
okreslonym przez Zamawiajgcego, pod grozbg zatrzymania robét.

Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

Wykonawca wykona poszczegoélne rodzaje rob6t zgodnie ze sztukg budowlang, dokumentacija
projektowg, przepisami oraz obowigzujgcymi normami.

Il. MATERIALY |1 URZADZENIA

Materiaty uzyte do realizacji przedmiotu zamowienia powinny odpowiada¢ wymaganiom materiatow
budowlanych/instalacyjnych, by¢ dobrej jakosci, posiadajgce potrzebne dokumenty dopuszczajace,
deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci i atesty.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robét, wykonawca
przedstawi przedstawicielowi Zamawiajgcego, szczeg6towe informacje dotyczgce materiatéw np.
certyfikaty, kolorystyka w celu zaakceptowania.

Wykonawca zobowigzany jest do wykazania, ze materiaty zakwestionowane przez Zamawiajgcego
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposoéb ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robét budowlanych w czasie realizacji robot.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosc¢, wkasciwosci i byly dostepne do
kontroli przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatbw mogg by¢ zlokalizowane w obrebie terenu wykonywania
rob6t budowlanych w miejscach uzgodnionych z przedstawicielem Zamawiajgcego.

Wykaz materialéw zawarty jest w dokumentacji techniczne;j.

1. Ogodélne wymagania dotyczace materiatéow.

Zastosowane urzadzenia, wyroby i elementy instalacji wentylacyjnej i klimatyzacyjnych musza posiada¢ aktualne
Swiadectwa ich dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie takie jak : aprobaty techniczne,
bezpieczenstwa, bezpieczenstwa p.poz. itp. wydane przez odpowiednie instytuty badawcze. Wykonawca uzyska
przed zastosowaniem akceptacje inspektora nadzoru.

Materialy z ktérych wykonywane sa wyroby stosowane w instalacjach wentylacyjnych i klimatyzacyjnych, powinny
odpowiada¢ warunkom stosowania w tych instalacjach.

5 | Strona



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - INSTALACJE WENTYLACYJINE

Stopien zabezpieczenia antykorozyjnego obwoddw urzadzen powinien odpowiadac co najmniej wtasciwoscia blachy
stalowe] ocynkowane;j.

Powierzchnie obwoddw powinny by¢ gtadkie, bez zataman, wgniecen, ostrych krawedzi i uszkodzen powtok
ochronnych.

Szczelnos$¢ potaczen urzadzen i elementdw wentylacyjnych z przewodami wentylacyjnymi powinna odpowiada¢
wymaganiom szczelnosci tych przewoddéw

Nalezy zapewnic tatwy dostep do urzadzen i elementow wentylacyjnych w celu ich obstugi, konserwacji lub wymiany.
Zamocowanie urzadzen i elementéw wentylacyjnych powinno by¢ wykonane z uwzglednieniem dodatkowych
obcigzen zwigzanych z prowadzeniem prac konserwacyjnych.

Urzadzenia i elementy wentylacyjne powinny by¢ zamontowane zgodnie z instrukcjg producenta.

2. Centrale wentylacyjne

2.1 Montaz

Urzadzenia nalezy zainstalowa¢ w sposob uniemozliwiajacy przenoszenie jakichkolwiek drgan na budynek.
Urzadzenie montowa¢ na dachu. Wykonawca robot konstrukcyjnych przygotuje odpowiednio otwory w pokryciu
dachowym oraz konstrukcje wsporczg dla przejecia cigzaru wtasnego tych urzadzen. Montaz urzadzen na obudowie
podpierajacej (ramie). Minimalna wysokos¢ konstrukcji wsporczej na dachu powinna wynosi¢ 400 mm z uwagi na
opady $niegu. Transport zespotéw przy uzyciu dzwigu lub w wyjatkowych sytuacjach smigtowca. Wykonawca musi w
tym celu uzyska¢ niezbedne zezwolenia od kompetentnych wiadz. Urzadzenia nalezy montowa¢ po uzgodnieniu z
wykonawcami dziatow zaleznych (tzn. z wykonawcg dziatu konstrukcyjnego i wykonawca pokrycia dachowego i
uszczelnien). Wykonawcom tych dziatow nalezy w odpowiednim czasie dostarczyé wszystkie niezbedne wymiary
(tzn. gniazda montazu, wymiary urzadzen, itd.)

2.2 Charakterystyka urz gdzen i materialtow

Centrale wentylacyjne wyposazy¢ nalezy w:

- wysokosprawne wentylatory o ptynnej regulacji wielko$ci przeptywu,
- filtry nawiewu klasy G4 i F7 z sygnalizacjg zabrudzenia,
- filtr wyciggu klasy M5 z sygnalizacjg zabrudzenia,

- wysokosprawny wymiennik obrotowy,

- chtodnica wodna (w zalezno$ci od zapotrzebowania)

- nagrzewnica wodna

- sekcja mieszania (w zaleznosci od zapotrzebowania)

- wykonanie zewnetrzne lub wewnetrzne

- strona obstugowa wg wymagan,

- centrala wyposazona w rame nosna.

2.3 Obudowa

Obudowa z blachy aluminiowej i lakierowanej. Lakier wykoriczeniowy — zanim zostanie zakupiony, jego kolor okresli
Gtéwny Projektant. W przypadku umieszczenia urzadzenia w $rodowisku agresywnym, elementy metalowe nalezy
zabezpieczy¢ przed utlenianiem. Urzgdzenia nalezy zamontowac¢ i zabezpieczy¢ w taki sposéb, aby Zzaden element
konstrukciji stykajacy sie z przeptywajacym powietrzem nie ulegat klasycznej korozji wynikajacej z procesu utleniania,
ani tez korozji elektrolitycznej wywotanej oddziatywaniem na siebie metali o r6znej biegunowosci. Wszystkie
widoczne obudowy nalezy wyposazy¢ w drzwi lub klapy techniczne zamontowane na zawiasach, z systemem
zamykania zabezpieczajacym przed tworzeniem sie mostkow termicznych, z uchwytami wewnetrznymi i
zewnetrznymi blokujacymi sie samoczynnie. W miejscu przechodzenia rur przez obudowe nalezy, po wykonaniu
izolacji termicznej, zastoni¢ reszte otworu od strony zewnetrznej i wewnetrznej przy pomocy ptyty maskujacej
pofozonej na warstwie masy uszczelniajace;.
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Konstrukcje no$ne wszystkich sekcji wykonane sg z anodowanych profili aluminiowych. Ostony sg w petni izolowane
wysokiej gestosci poliuretanem i obustronnie pokryte blachg ocynkowang na goraco, a nastepnie powleczone
odpowiednig warstwg poliestrowa.

Ostony typu ,sandwich”, w petni izolowane piankg poliuretanowa, majq relatywnie mate straty ciepta (U = 0,55
W/m2K) z uwagi na grubo$¢ (40 mm) i gestos¢ (42 kg/m3) uzytego do izolacji materiatu. Poszycie stanowig
catkowicie zamkniete i zabezpieczone panele odporne na zewnetrzne warunki atmosferyczne i korozje, nawet w
bardzo agresywnym $rodowisku.

2.4 Sekcja wentylacyjna

Centrale wyposazone sq w wysokosprawne wentylatory ,plug-in” o napedzie bezposrednim, sterowane za pomocg
falownikow lub wentylatory w najwyzszej klasie energetycznej, z silnikami EC.

Oba rodzaje napedu zapewniajq idealne dopasowanie wydatku powietrza do chwilowych potrzeb i spetniajg
obowigzujgce normy i przepisy prawne.

2.5 Komora mieszania wraz z przepustnicami

Kazda przepustnica (zaluzja) sktada sie z ramy z tfoczonego aluminium oraz z topatek zamontowanych na
nylonowych tozyskach oraz posiada zwiekszone uszczelnienie. Nalezy zastosowac przepustnice sterowane
elektrycznie wyposazone w sitowniki elektryczne (funkcja mieszania powietrza, rozdziatu powietrza, ustawienia pracy
obiegowej lub pracy wytacznie na powietrzu $wiezym). Sitowniki przepustnic oraz wszystkie mechanizmy powinny
by¢ wbudowane w urzadzenie.

2.6  Filtry powietrza

Kazdy zespdt filtrujacy nalezy wyposazy¢ w presostat kontroli zanieczyszczenia z zestykiem elektrycznym
dostosowanym do systemu sygnalizacji na odlegtos¢. Czynniki filtrujgce muszg by¢ sklasyfikowane przez
upowazniong instytucje jako niepalne SRO lub nie ulegajace zapaleniu NRO. Filtrowanie zapewnione przez
zastosowanie filtrow G4+F7/M5, montaz na ramach ze stali ocynkowanej instalowanych w prowadnicach z
aluminium, wyposazonych w blokade.

2.7 Chtodnica wodna

Wymiennik nalezy wyposazy¢ w aluminiowg tace na skropliny oraz w system ograniczania skraplania. Taca odzysku
skroplin powinna by¢ ustawiona pod katem.
Nalezy tez przewidzie¢ przewody odprowadzajace skropliny wyprowadzone i zasyfonowane.
Wymiennik nalezy podiaczaé do instalacji hydraulicznej przeciwpradowo. Cinienie probne musi wynosié, co najmniej
1,6 wartosci nominalnego cisnienia roboczego. Wymienniki muszg by¢ demontowalne i zainstalowane na
prowadnicach typu szufladowego jedno lub wielosegmentowych w zaleznosci od mozliwosci dostepu i transportu.
Instalacja i ewentualne zdjecie kazdej nagrzewnicy z jej wyposazeniem musi byé mozliwe bez koniecznosci
demontazu obudowy. Wymienniki musza posiada¢ mozliwo$¢ odciecia za pomocg zaworow odcinajgcych kulowych.
Rury poditaczeniowe gwintowane az do $rednicy 2'1/2. Wymienniki muszg by¢ obowigzkowo starannie
zabezpieczone na czas transportu i przetadunku. Podtaczenia rurociggéw do kolektordw wykonaé¢ w taki sposéb, aby
nie wywofato to zadnego szkodliwego wptywu na elementy, rozszerzanie powinno dokonywaé sie swobodnie.
Wymienniki podtrzymywane beda indywidualnie, przewody i rurociagi nie moga petni¢ funkcji podpér. Powietrze
cyrkulujace poprzez powierzchnie wymiany musi by¢ uprzednio przefiltrowane i w sposob jednorodny przechodzi¢ do
sekcji frontowe.
Wyposazenie wymiennika powinno by¢ nastepujace:

»  Kompletny wezet regulacyjny z zaworami 3 drogowymi wyposazonymi w elektryczne sitowniki, filtrami,

zaworami rownowazacymi.

*  zawory odcinajgce

*  zawor spustowy o Srednicy DN min. 20 mm

*  urzadzenie odpowietrzania z naczyniem i zaworem

7| Strona



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - INSTALACJE WENTYLACYJINE

e czujki temperatury zamontowane na wejsciu i wyjsciu czynnika z nagrzewnicy
»  zabezpieczenie przeciwzamrozeniowe typu FROST

2.8 Nagrzewnica wodna

Lamele nagrzewnic powinny by¢ rownolegle do siebie i nie mie¢ uszkodzen wynikajacych np. z nieprawidtowego
transportu lub sktadowania.
Nagrzewnice powinny by¢ zamontowane, aby byta tatwy catkowity spust czynnika grzejnego i odpowietrzenie
wymiennika ciepta oraz ich demontaz w celu okresowego oczyszczenia lub wymiany.
Czynnik grzejny powinien by¢ doprowadzany do nagrzewnicy od dotu lub z boku i wyprowadzany przewodem
powrotnym zamontowanym do gérnego kré¢ca nagrzewnicy.
Nagrzewnice nalezy wyposazy¢ w armature regulujaca i odcinajacg z mozliwoscig tatwego demontazu armatury
regulujace;.
Nagrzewnice nalezy wyposazy¢ w systemy przeciwzamrozeniowe.
Wymiennik nalezy podiaczaé do instalacji hydraulicznej przeciwpradowo. Cinienie probne musi wynosié, co najmniej
1,56 wartosci nominalnego cisnienia roboczego. Wymienniki muszg by¢ demontowalne i zainstalowane na
prowadnicach typu szufladowego jedno lub wielosegmentowych w zalezno$ci od mozliwosci dostepu i transportu.
Instalacja i ewentualne zdjecie kazdej nagrzewnicy z jej wyposazeniem musi by¢ mozliwe bez koniecznosci
demontazu obudowy. Wymienniki muszg posiada¢ mozliwo$¢ odciecia za pomocg zaworéw odcinajacych kulowych.
Rury podigczeniowe gwintowane az do S$rednicy 2"1/2. Wymienniki muszg by¢ obowigzkowo starannie
zabezpieczone na czas transportu i przetadunku. Podtaczenia rurociagéw do kolektordw wykonaé w taki sposdb, aby
nie wywotato to zadnego szkodliwego wptywu na elementy, rozszerzanie powinno dokonywac sie swobodnie.
Wymienniki podtrzymywane bedg indywidualnie, przewody i rurociagi nie moga petni¢ funkcji podpér. Powietrze
cyrkulujace poprzez powierzchnie wymiany musi by¢ uprzednio przefiltrowane i w sposéb jednorodny przechodzi¢ do
sekcji frontowe.
Wyposazenie wymiennika powinno by¢ nastepujace:

»  Kompletny wezet regulacyjny z zaworami 3 drogowymi wyposazonymi w elektryczne sitowniki, pompg

obiegowa, filtrami, zaworami rownowazacymi.

*  zawory odcinajgce

e zawor spustowy o srednicy DN min. 20 mm

*  urzadzenie odpowietrzania z naczyniem i zaworem

*  czujki temperatury zamontowane na wejsciu i wyjsciu czynnika z nagrzewnicy

e zabezpieczenie przeciwzamrozeniowe typu FROST

2.9 Separator skroplin

Wykonany z polipropylenu, mocowany na prowadnicach, od strony przewodu odprowadzajacego z wymiennika.
Montowany obowigzkowo we wszystkich centralach uzdatniania powietrza.

2.10 Modut odzysku ciepta

Centrale wyposazone sg w obrotowy wymiennik ciepta. Wymiennik sktada sie z obudowy, wymiennika ciepta, silnika i
napedu ze zmienng regulacjg predkosci.

Wyciek powietrza z powietrza nawiewanego do wywiewanego nalezy zminimalizowa¢ poprzez zastosowanie
skutecznego uszczelnienia pomiedzy kotem a obudowa.

Kota termiczne wymiennika majg by¢ wykonane z aluminium.

Wydajnos¢ temperaturowa i wilgotno$ciowa (dla kot higroskopijnych) powinna by¢ zgodna z obowigzujgcymi
przepisami.
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2.11 Wyposa zenie r0 zne

Opcja free cooling (wentylacja bez chtodzenia /grzania) realizowana w trybie pracy z ominieciem wszystkich
komponentéw wewnetrznych centrali oprocz filtréw powietrza (funkcja nawiewno-wywiewna z recyrkulacjg regulujaca
temp. nawiewu).

2.12 Regulacja

Zasada: autonomiczna regulacja zespotu chtodnicy i nagrzewnicy wodnej w zalezno$ci od temperatury powietrza
odzyskanego, przez sekwencyjne i progresywne sterowanie przepustnicami. Sterowanie przepustnicami powietrza
Swiezego i powietrza odzyskiwanego przy pracy w trybie freecooling zaktada minimalne pobieranie $wiezego
powietrza, ustawione na 10% otwarcia. Regulacja jakoSci powietrza wewnetrznego przez zamykanie i otwieranie
przepustnicy $wiezego powietrza (dla centrali NW1). Gérny i dolny ogranicznik temperatury nawiewu. Funkcja obstugi
obiektu w godzinach pracy i poza godzinami pracy, zgodnie z programem godzinowym. System powinien umozliwia¢
wstepne uzdatnienie powietrza w pomieszczeniach przy uzyciu wytacznie powietrza odzyskanego (bez wttaczania
$wiezego powietrza), co najmniej na jedng godzine przed otwarciem pomieszczen.

Urzadzenie musi by¢ wyposazone w presostat obstugujacy sekcje wentylatorowa, ktéry pozwoli na witasciwg
regulacje przeptywu powietrza oraz posiadat bedzie mozliwos¢ sygnalizacji zabrudzenia filtrow

Regulacja typu elektronicznego zapewniana przez programowalny regulator cyfrowy.

Sterowanie w zalezno$ci od temperatury powietrza w pomieszczeniu (czujniki pomieszczeniowe, strefowe).
*  Regulacja temperatury nawiewu w zalezno$ci od ustawionej temperatury powietrza wewnetrznego.
*  Automatyczne przetgczanie trybu uzdatniania powietrza w zalezno$ci od warunkdw zewnetrznych,
»  Funkcja oszczednoSciowa — Ekonomizer (freecooling) regulujgca ilos¢ wprowadzanego powietrza
$wiezego.
*  Funkcja obnizania parametrow w godzinach nocnych lub poza godzinami pracy, ponowne
uruchamianie przez termostat odpowiedzialny za utrzymanie temperatury dodatniej.

2.13 Obstuga sygnatéw alarmowych

Sygnaly alarmujace o awarii systemu zabezpieczania przed zamarzaniem, o defekcie wentylatora i braku nawiewu,
powodujg wytaczenie zespotu. Oprdcz tego, alarm sygnalizujacy awarie systemu zabezpieczania przed zamarzaniem
powoduje wytaczenie wentylatora nawiewu. W przypadku montazu nagrzewnicy wodnej powoduje otwarcia zaworu
tréjdrogowego grzania na 100% otwarcia.
Pozostate alarmy: zanieczyszczenie filtra, uszkodzenie zabezpieczenia termicznego silnika.
Awarie wyswietlane na zdalnym sterowniku zamontowanym w pomieszczeniu pilotazu.
Informacje o nastepujacych nieprawidtowosciach powinny by¢ udostepnione Wykonawcy robot
elektrycznych/automatyki dla potrzeb monitoringu (synteza):

e przegrzanie

e awaria wentylatoréw

*  awaria ogrzewania i chtodzenia

3. Wentylatory

Spos6b zamocowania wentylatoréw powinien zabezpiecza¢ przed przenoszeniem ich drgan na
konstrukcje budynku (fundamenty, ptyty amortyzacyjne, amortyzatory sprezynowe i gumowe) oraz na
instalacje przez stosowanie tgcznikéw elastycznych.

Amortyzatory pod wentylator nalezy rozmieszczaé w taki sposob, aby srodek ciezkosci wentylatora
znajdowat sie w potowie odlegtosci miedzy wentylatorami.

Wymiary poprzeczne i ksztalt tgcznikdw elastycznych powinny byé zgodne z wymiarami i ksztattem
otworow wentylatora a dtugosci tych tgcznikdw powinny miesci¢ sie w przedziale od 100mm do 250mm.
taczniki, podczas pracy wentylatora, powinny zachowywac swoj pierwotny ksztalt i jednoczesnie
zabezpiecza¢ instalacje przed drganiami od wentylatora.
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Podczas montazu nalezy zapewni¢ odpowiednie (poziome lub pionowe), w zalezno$ci od konstrukcji,
ustawienie osi wirnika wentylatora; rownolegte ustawienie osi wirnika i wentylatora.

Zasilenie elektryczne wirnika powinno zapewni¢ prawidtowy (zgodny z oznaczeniem) kierunek obrotéw
wentylatora.

4. Przewody wentylacyjne

4.1 Materiaty

Przewody wentylacyjne powinny by¢ wykonane z nastepujgcych materiatéw:
= blacha lub tasma stalowa ocynkowana;
= blacha lub tasma stalowa ocynkowana;
= blacha stalowa odporna na korozje lub kwasoodporna;
= blacha stalowa otowiana;
= blacha cynkowa;
= piyty z PCV;
= plyty z polipropylenu;
= inne materialy dopuszczone odpowiednimi atestami higienicznymi i przeciwpozarowymi.

4.2 Wykonanie

W zaleznosci od zaprojektowanego uktadu wentylacyjnego nalezy stosowaé przewody A/l w klasie
szczelnosci B, okragte typu SPIRO (wg normy PN-EN 12237:2005) lub prostokatne (wg normy PN-EN-
1507:2007).

Wymiary przewodow o przekroju prostokatnym i kotowym powinny odpowiada¢ wymaganiom norm PN-
EN 1505 i PN-EN 1506.

Potgczenia przewodow wentylacyjnych z blachy powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN
12220:2001.

Z wyjatkiem przypadkow szczeg6lnych, ktére zostang wyraznie okreslone, kanaly wentylacyjne wykonane
bedg z blachy ocynkowanej. Cale wyposazenie dodatkowe kanatow (kgtowniki, ptaskowniki,
podwieszenia, elementy mocowania) bedg ocynkowane. taczenie odcinkdéw rurociggu wykonywac przy
uzyciu potgczen kotnierzowych, badz tez z uzyciem profili lub innych podobnych elementéw. taczenie rur
okraglych przez potgczenia kielichowe, mocowanie za pomocg nitéw lub wkretéw do blachy. Przewody
prostokatne nalezy tgczy¢ na kotnierz.

Maksymalna dtugos¢ pojedynczego odcinka moze wynosi¢ 3 000 mm. W zaleznosci od cisnienia
roboczego, potgczenia odcinkéw nalezy wyposazy¢ w uszczelke, badz tez w ksztaltke do szybkiego
montazu z uszczelkg kauczukowg + tgczenie przez zacisk.

4.3 Montaz przewodow

Przewody powinny byé zamocowane do przegréd budynku w odlegtosci umozliwiajgcej szczelne
wykonanie potgczen poprzecznych.

Przejscia przewodow przez przegrody budynku nalezy wykona¢ w otworach, ktérych wymiary sa od 50 do
100mm wieksze od wymiaréw zewnetrznych przewodoéw lub przewodow z izolacjg. Przewody na catej
diugosci powinny by¢ obtozone wetng mineralng lub innym materiatem elastycznym o podobnych
wiasciwosciach.

Przejscia przez przegrody oddzielenia pozarowego powinny by¢ w sposéb nie obnizajgcy odpornosci
ogniowej tych przegrod.

Izolacje cieplne przewoddéw powinny mie¢ szczelne potgczenia wzdtuzne i poprzeczne a w przypadku
izolacji przeciwwilgociowej powinna by¢ ponadto zachowana, na catej powierzchni izolacji, odpowiednia
odpornosé na przenikanie ciepta.

Izolacje cieplne przewodéw powinny mie¢ zabezpieczenie przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Materiat podpdr i podwieszen powinna charakteryzowaé odpowiednia odporno$¢ na korozje w miejscu
zamontowania, a metoda podparci lub podwieszenia powinna by¢ odpowiednia do materiatu konstrukciji
budowlanej w zamocowania.
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Odlegto$¢ miedzy podporami lub podwieszeniami powinna by¢ ustalana z uwzglednieniem ich
wytrzymatosci i wytrzymatosci przewoddw tak aby ugiecie sieci przewoddw nie wplywato na szczelnosc,
wlasciwosci aerodynamiczne i nienaruszalnosé konstrukcji.
Zamocowanie przewoddw powinno przenosic¢ obcigzenia wynikajgce z ciezardw:

= przewodow;

= materialu izolacyjnego

= elementéw instalacji zamontowanych w sieci przewoddw, nie zamocowanych niezaleznie np.

tlumikéw, przepustnic itp.
» elementéw skltadowych podpér lub podwieszen,
= 0s0Ob, ktore bedg stanowily dodatkowe obcigzenie przewodow podczas czyszczenia lub
konserwacji

Elementy zamocowania podpor lub podwieszen do konstrukcji budowlanej powinny mie¢ wspétczynnik
bezpieczenstwa rowny co najmniej 3 w stosunku do obliczeniowego obcigzenia
Pionowe elementy podwieszen oraz poziome elementy podpér powinny mie¢ wspotczynnik
bezpieczenstwa rowny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastycznosci pod wpltywem
obliczeniowego obcigzenia.
Poziome elementy podwieszen i podpdr powinny mie¢ mozliwos¢ przeniesienia obliczeniowego
obcigzenia oraz by¢ takiej konstrukcji, aby ugiecie miedzy ich potaczeniami z elementami pionowymi i
dowolnym punktem elementu poziomego nie przekraczato 0,4% odlegtosci miedzy zamocowaniami
elementéw pionowych.
Potgczenia miedzy pionowymi i poziomymi elementami podwieszen i podpdr powinny mie¢ wspotczynnik
bezpieczenstwa réwny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastycznosci pod wplywem
obliczeniowego obcigzenia.
W przypadku gdy wymagane jest aby urzgdzenia i elementy w sieci przewodéw mogty by¢
zdemontowane lub wymienione, nalezy zapewni¢ niezalezne ich zamocowanie do konstrukcji budynku.
Nalezy przewidzie¢ mozliwosé kompensacji wydtuzen termicznych w miejscach gdzie jest to konieczne.
Podpory i podwieszenia w odlegtosci nie mniejszej niz 15 m od zrddet drgan powinny byé wykonane jako
elastyczne z zastosowaniem podktadek z materiatéw elastycznych lub wibroizolatoréw.

4.4 Mozliwo $¢é czyszczenia instalacji | otwory rewizyjne

Wykonawca musi przewidzie¢ otwory rewizyjne do czyszczenia kanatdow — rodzaj i wielkosé w zaleznosci
od wybranego sposobu czyszczenia instalacji. Instalacje wentylacji nalezy sprawdzaé pod wzgledem
czystosci i czyscié nie rzadziej niz raz na dwa lata.

» Czyszczenie instalacji powinno by¢ zapewnione przez zastosowanie otworéw rewizyjnych w
przewodach instalacji lub demontaz elementy sktadowego instalaciji.

»  Otwory rewizyjne powinny umozliwia¢ oczyszczenie wewnetrznych powierzchni przewodéw, a
takze urzgdzen i elementéw instalaciji, jesli konstrukcja tych urzgdzen i elementéw nie umozliwia
ich oczyszczenia w inny sposéb.

*  Wykonanie otworéw rewizyjnych nie powinno obniza¢ wytrzymatosci i szczelnosci przewodow,
jak réwniez wiasnosci cieplnych, akustycznych i przeciwpozarowych.

* Elementy usztywniajace i inne elementy wyposazenia przewodow powinny by¢ tak
zamontowanie, aby nie utrudnialy czyszczenia przewodow. Elementy usztywniajgce wewnatrz
przewodow o przekroju prostokatnym powinny mie¢ optywowe ksztatty, najlepiej o przekroju
kotowym. Niedopuszczalne jest stosowanie tasm perforowanych lub innych elementéw trudnych
do czyszczenia.

* Nie nalezy stosowa¢ wewnagtrz przewoddw ostro zakonczonych $rub lub innych elementéw, ktére
moga powodowaé zagrozenie dla zdrowia lub uszkodzenie urzadzen czyszczacych.

* Nie dopuszcza sie ostrych krawedzi w otworach rewizyjnych, pokrywach otworéw i drzwiach
rewizyjnych. Pokrywy otwordw rewizyjnych i drzwi rewizyjne urzgdzen powinny sie tatwo
otwierac.

W przewodach o przekroju kotowym o $rednicy nominalnej mniejszej niz 200mm nalezy
stosowac zdejmowane zaslepki lub tréjniki z zaslepkami do czyszczenia. W przypadku
przewodow o wiekszych srednicach nalezy stosowac trojniki o minimalnej srednicy 200mm lub
otwory rewizyjne o wymiarach podanych w tablicy nr 1 i nr 2.
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Tablica nr 1 - Minimalne wymiary otwordw rewizyjnych w przewodach o przekroju kotowym.

Minimalne wymiary otworu
Srednice rewizyjnego w $ciance
przewodu przewodu T~ T
mm mm | i
d A B |
200<d<315 300 100 A . MB
315<d<500 400 200 i
d>500 500 400 .
1) 600 500 e
1). Otwér rewizyjny jako wlaz, gdy czyszczenie zwigzane jest z wejsciem do wnetrza przewodu

Tablica nr 2 - Minimalne wymiary otwordw rewizyjnych w przewodach o przekroju prostokatnym.

Wymiar Minimalne wymiary otworu P — -
boku rewizyjnego w $ciance } }
przewodu przewodu i i
mm mm | |
s1) A B al |
<200 300 100 i i
200<s<500 400 200 ] |
>500 500 400 ] o
2) 600 500 B
1). Wymiar boku przewodu, w ktorym wykonano otwér rewizyjny.
2). Otwor rewizyjny jako whaz, gdy czyszczenie zwigzane jest z wejsciem do wnetrza przewodu

W przypadku wykonywania otwordéw rewizyjnych na koncu przewodu, ich wymiary powinny by¢
réwne wymiarom przekroju poprzecznego przekroju.
Jezeli jeden lub oba wymiary przekroju poprzecznego przewodu sg mniejsze niz minimalne
wymiary otworu rewizyjnego okreslone w tablicy , to otwér rewizyjny nalezy tak wykonaé, aby jego
krotsza krawedz byta réwnolegta do krétszej krawedzi Scianki przewodu, w ktérym jest
umieszczony.
W przypadku, gdy przewiduje sie demontaz elementu instalacji w celu umozliwienia czyszczenia,
powstate w ten sposob otwory nie powinny by¢ mniejsze niz okreslone w tablicach 1 i 2.

Nalezy zapewni¢ dostep do otworéw rewizyjnych w przewodach zamontowanych nad stropem
podwieszonym.

Nalezy zapewni¢ dostep w celu czyszczenia do nastepujgcych, zamontowanych w przewodach
urzadzen:

- Przepustnice — z dwoch stron

- Klapy pozarowe — z jednej strony

- Nagrzewnice i chtodnice — z dwoch stron

- Thumiki hatasu o przekroju kotowym — z jednej strony

- Thumiki hatasu o przekroju prostokgtnym — z dwoch stron

- Filtry — z dwdch stron

- Wentylatory przewodowe — z dwéch stron

- Urzadzenia do odzyskiwania ciepta — z dwéch stron

- Urzadzenia do automatycznej regulacji strumienia przeptywu — z dwoch stron

Miedzy otworami rewizyjnymi nie powinny byé zamontowane wigcej niz dwa kolana lub tuki o
kacie wigkszym niz 45°, a w przewodach poziomych odlegto$¢ miedzy otworami rewizyjnymi nie
powinna by¢ wieksza niz 10m

kanaty o przekroju kotowym - typu spiro, z blachy stalowej ocynkowanej. Potgczenia na wsuwke,
nitowane, uszczelniane pastg uszczelniajaca i tasma aluminiowa,
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= Hatas emitowany przez urzgdzenia na dachu nie moze przekracza¢ wartosci dopuszczalnych. W
przypadku przekroczenia hatasu nalezy zamontowaé ekrany.

= Czerpnie i wyrzutnie oraz prowadzenie kanatow po dachu na wysokosci min 40cm spéd kanatu
od wykonczonej powierzchni dachu.

= Wszystkie wentylatory, czerpnie i wyrzutnie, kanaty mocowac na konstrukcjach stalowych
bezposrednio do ptyty dachu.

= wentylatory dachowe zamontowaé na stojakach stalowych, przewidzie¢ wibroizolacje lub
podkiadki gumowe, wypoziomowac,

» Pod centrale wentylacyjne wykonac¢ fundamenty/konstrukcje, ktérych rzedna wierzchu wyniesiona
bedzie min 30cm ponad warstwy wykohczeniowe dachu.

= Calos¢ prac wykonac¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t
budowlano-montazowych, czes¢ Il instalacje sanitarne i przemystowe” oraz instrukcjami
producentéw urzadzen i materiatow.

= Zastosowane materialy i urzadzenia powinny posiadac atesty higieniczne wydane przez
Panstwowy Zaklad Higieny oraz certyfikaty Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji lub Centralny
Osrodek Badania Rozwoju Techniki Instalacyjnej Instal.

4.5 Regulatory zmiennego przeptywu powietrza (VAV)

Regulatory VAV do systemoOw ze zmienng i stalg iloscig powietrza, do stosowania na nawiewie lub
wywiewie. Wysoka doktadnosé regulacji nawet w niekorzystnych warunkach naptywu. Transfer
mierzonych wartosci cisnienia przez tunele w osi przepustnicy. Szczelnos¢ przepustnicy w potozeniu
zamknietym zgodnie z PNEN 1751, co najmniej klasa 3, od NS 200: klasa 4. Szczelnos$¢ obudowy
zgodnie z PN-EN 1751, klasa C. Gotowy do pracy regulator jest zbudowany z mechanicznego regulatora
przeptywu oraz elementéw automatyki. Potozenie przepustnicy widoczne jest na zewngtrz regulatora.

Cechy charakterystyczne:

*  Wysoki sygnat roznicy cisnienia przy malej zmianie kata

» Fabryczne nastawy lub programowanie i test funkcji aerodynamicznych

»  Strumienie objetosci powietrza moga by¢ zmierzone i zmienione na budowie; do zmiany nastaw
niektérych komponentéw automatyki mogg by¢ konieczne dodatkowe narzedzia.

* Monitorowanie ci$nienia zintegrowane w przepustnicy, bez uzycia rurek impulsowych

» Transfer mierzonych warto$ci ci$nienia przez tunele w osi przepustnicy = Dowolny kierunek
przeptywu powietrza dla wariantu z dynamicznym przetwornikiem

» Montaz w dowolnym potozeniu takze ze statycznym przetwornikiem = Dopuszczalny zakres
predkosci przeptywu powietrza 0.5 — 13 m/s = Kompaktowe wymiary umozliwiajgce
zastosowanie w ograniczonych przestrzeniach

Materialy i powierzchnie

» Obudowa wykonana z blachy stalowej ocynkowanej

* Przepustnica, czujnik ci$nienia i 0§ wykonane z tworzywa sztucznego, PA6, UL94,
niepalnego (V-0)

» Uszczelka przepustnicy wykonana z tworzywa sztucznego, TPU, odpornego na bakterie =
tozyska z tworzywa sztucznego Wykonanie lakierowane proszkowo (P1)

» Obudowa wykonana ze stali ocynkowanej, powierzchnia lakierowana proszkowo, szary (RAL
7001)

* Przepustnica, czujnik ci$nienia i 0§ wykonane z tworzywa sztucznego, PA6, UL94,
niepalnego (V-0)

» Uszczelka przepustnicy wykonana z tworzywa sztucznego, TPU, odpornego na bakterie

* tozyska z tworzywa sztucznego Wykonanie ze stali nierdzewnej (A2)

» Obudowa wykonana ze stali nierdzewnej 1.4301

* Przepustnica, czujnik cidnienia i 0§ wykonane z tworzywa sztucznego, PA6, UL94,
niepalnego (V-0)

» Uszczelka przepustnicy wykonana z tworzywa sztucznego, TPU, odpornego na bakterie
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* tozyska z tworzywa sztucznego Izolacja akustyczna

» Wariant z izolacjg akustyczng (-D)

* lzolacja akustyczna w ostonie z blachy stalowej ocynkowane;j

»  Gumowy profil ttumigcy hatas strukturalny = Wyktadzina z wetny mineralnej Welna mineralna

e Zgodnie z PN-EN 13501, klasa ogniowa Al, niepalna

e Znak jakosci RAL-GZ 388

« Biodegradowalna w rozumieniu TRGS 905 (Zasady techniczne dla preparatow
niebezpiecznych) oraz dyrektywy EU 97/69/EC

Dane techniczne
* Minimalna rdznica cisnienia: 5 — 82 Pa
« Maksymalna réznica cisnienia
- Sterownik z dynamicznym przetwornikiem cisnienia: 900 Pa
- Sterownik ze statycznym przetwornikiem cisnienia: 600 Pa

Regulacja zmiennej ilo$ci powietrza za pomoca regulatora z kompaktowym sterownikiem Easy, z
zewnetrznym sygnalem sterujgcym; mozliwos¢ integracji sygnatu wartosci rzeczywistej z systemem
BMS.
* Napiecie zasilania 24 V AC/DC = Sygnat sterujgcy 0 — 10 V DC
* Mozliwos¢ sterowania wymuszonego za pomocg zewnetrznych przetgcznikdw wykorzystujgcych
bezpotencjatowe styki: ZAMKNIJ, OTWORZ, gumin i gumax
» Potencjometry z procentowg skalg do ustawiania strumieni objetosci powietrza gvmin i gymax
»  Sygnat warto$ci rzeczywistej odniesiony jest do przeptywu nominalnego co ufatwia
uruchomienie i regulacje podczas eksploatacji
»  Zakres regulacji: od okoto 4 do 100% nominalnego strumienia objetosci powietrza
* Na zewnatrz dobrze widoczna dioda do sygnalizacji roznych

Przylgcza elektryczne z zaciskami srubowymi. Podwdjne zaciski do podiaczenia napiecia zasilania, np.
do poprowadzenia napiecia do nastepnych regulatorow.

5. Klapy ppoz.

Klapy p.poz. nalezy umiesci¢ na wszystkich przewodach wywiewnych i nawiewnych, w miejscu przejscia
przez Sciany oddzielenia pozarowego. Elementy wyposazenia klap ogniowych muszg obowigzkowo
posiada¢ pozytywne wyniki testow i spetnia¢ wymogi obowigzujgcych przepiséw prawnych na terenie
Polski. Odpornosé ogniowa klap p.poz. musi by¢ dostosowana do odpornosci ogniowej scian, przez ktére
przechodzi instalacja. Kazda klapa ogniowa musi zostaé wyposazona w czujnik petnego zamkniecia i
sygnalizowania pozycji klapy, z wyprowadzeniem przewoddéw do listwy zaciskowej szafy elektrycznej
niniejszego dziatu. Kazda klapa p.poz. (w budynku A) musi by¢é obowigzkowo wyposazona w sitownik
elektryczny 230V — wentylacja bytowa. Nalezy takze pozostawi¢ styk beznapieciowy w szafie elektrycznej
niniejszego dziatu w celu ewentualnego przenoszenia alarméw do centrali pozarowej zainstalowanej na
obiekcie (System Sygnalizacji Pozarowej). Klapy ogniowe muszg zapewni¢ szczelnos¢ stropéw i Scian.
Ponowne uzbrajanie klap bedzie wykonywane zawsze recznie, muszg by¢ to urzadzenia zawsze
widoczne i tatwo dostepne. Wykonawca musi zapewni¢ wykonanie ewentualnych klap technicznych,
umozliwiajgcych dojécie do tych urzadzen, jesli uzna to za konieczne. Poza tym, urzgdzenia te beda
oznaczone tabliczkami informacyjnymi, wskazujgcymi na umiejscowienie klapy ogniowe;.

Klapy montowa¢ w otworach o wymiarach o 50mm wiekszych od wymiaru nominalnego klapy = B+50 i
H+50.

Klapy montowa¢ w stropie za pomocg wspornikow montazowych wykorzystaniem stalowych kotkéw
rozporowych. Po usytuowaniu klapy szczeline pomiedzy klapg a stropem, nalezy doktadnie wypeié
zaprawg cementowo-wapienng lub betonem. Przy zaostrzonych wymaganiach nalezy zastosowac
zaprawe ognioochronng np. Promastop MG Il firmy Promat.
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6. lzolacja p.poz. kanaléw wentylacyjnych

W przypadku, gdy istnieje koniecznos¢ izolacji kanatéw wentylacyjnych za pomocg izolacji p.poz., kanaty
nalezy zabezpieczy¢ izolacjg p.poz typu CONLIT, Promat (lub odpowiednik) o odpowiedniej odpornosci
ogniowej, dostosowanej kazdorazowo do wymagan obiektu.
Izolacja ogniowa musi posiada¢ Aprobate Techniczng, Certyfikat Zgodnosci i by¢ dopuszczona do
stosowania na terenie Polski.
Minimalne parametry techniczne izolacji p.poz:

. Klasyfikacja ogniowa: Al — wyrdb niepalny

e Gesto$é nominalna: 165 kg/m3

. Mocowanie za pomocg specjalnego kleju do tego typu zabezpieczen pozarowych — zgodne

Z wytycznymi producenta.

Mozna stosowac piyty lub otuliny izolacyjne z oktadzing z folii aluminiowej.

7. Nawiewniki, wywiewniki

Elementy ruchome nawiewnikéw i wywiewnikéw powinny by¢é zamocowane w sposéb trwaly i bez luzéw
ale z mozliwoscig ich przestawiania.

Nawiewniki nie powinny by¢ montowane w poblizu elementéw i przegréd mogacych zakldcac ksztatt i
zasieg strumienia powietrza.

Nawiewniki i wywiewniki powinny by¢ potgczone z kanatami w sposéb szczelny

Nie nalezy stosowa¢ przewodow elastycznych diuzszych niz 4m i nie nalezy ich zgniatac.

Spos6b zamocowania nawiewnikéw i wywiewnikéw powinien umozliwia¢ tatwy dostep w celu obstugi i
konserwacji.

Nawiewniki i wywiewniki powinny by¢ zabezpieczone folia na czas prowadzenia ,brudnych” prac.
Nawiewniki i wywiewniki z elementami regulacyjnymi powinny by¢ zamontowane w pozycji catkowicie
otwartej.

8. Czerpnie i wyrzutnie

Konstrukcja czerpni i wyrzutni powinna zabezpieczac¢ instalacje wentylacyjne przed wpltywem warunkéw
atmosferycznych oraz przed przedostawaniem sie drobnych gryzoni i ptakéw.

Czerpnie i wyrzutnie powinny by¢ zamontowane w sposéb zapewniajgcy wodoszczelnos¢ przejscia przez
dachy i Sciany.

9. Przepustnice

Przepustnice do regulacji wstepnej i zamykajgce, nastawiane recznie, powinny by¢ wyposazone w
element umozliwiajgcy trwate zablokowanie dzwigni napedu w wybranym potozeniu. Mechanizmy napedu
przepustnic nie powinny mie¢ nadmiernych luzéw powodujgcych powstawanie drgac i hatasu w czasie
pracy instalacji.

Mechanizmy napedu zmiany potozenia fopat powinny umozliwiaé fatwag zmiane potozenia topat w peinym
zakresie regulacyjnym. Przepustnice powinny mie¢ wyrazne oznaczenia potozenia otwartego i
zamknietego.

Szczelnoé¢ przepustnicy zamykajgcej w pozycji zamknietej powinna odpowiada¢ co najmniej klacie Al
wg klasyfikacji w PN-EN 1751.

Szczelno$¢ obudowy przepustnic powinna odpowiada¢ co najmniej klasie A wg klasyfikacji podanej w
PN-EN 1751.

10. Thumiki hatasu

Thumiki powinny by¢ potgczone z przewodami wentylacyjnymi w pozycji zgodnej z oznakowaniem
zawierajgcym: kierunek przeptywu powietrza, wersje usytuowania ttumika w instalaciji.
Sie¢ przewoddw nalezy taczyc¢ z tumikiem za pomoca tagodnych ksztattek przejsciowych.
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1ll. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji, Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych i
wskazaniach Zamawiajgcego.

Sprzet bedgcy wtasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie naprawiac lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robo6t
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

IV. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wkasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
Specyfikaciji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych i wskazaniach przedstawiciela
Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o0$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez przedstawiciela Zamawiajgcego,
pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Samochody i inne $rodki transportu — odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji rob6t zaakceptowanym przez inspektora.

V. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
jakos¢ robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazadaé¢ od wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowsa.
Przedstawiciel Zamawiajgcego bedzie przekazywac¢ wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych, sprzetu, zaopatrzenia, lub pracy personelu. Jezeli niedociggniecia te
bedg tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan, przedstawiciel Zamawiajgcego
natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia w pracy wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych
materiatow.
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2. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Zamawiajgcego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktoére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

- deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych
nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych.

W przypadku materiatdw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez Specyfikacje techniczng
wykonania i odbioru rob6t budowlanych, kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajgce w sposo6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
wykonawce przedstawicielowi Zamawiajgcego.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

3. Dokumenty budowy

3.1 Dokumenty dopuszczaj ace

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatéw, wykonawcy
bedg gromadzone w formie uzgodnionej z przedstawicielem Zamawiajgcego. Dokumenty te stanowig
zalgczniki do odbioru rob6t. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie przedstawiciela Zamawiajgcego.

3.2 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy ponadto zalicza sie nastepujgce dokumenty:
- protokoly przekazania terenu wykonywania robét budowlanych,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoly odbioru robét,
- kosztorysy ofertowe,
- protokoly z narad i ustalen,
- korespondencja na budowie.

3.3 Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez wykonawce w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla przedstawiciela Zamawiajgcego i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

VIi. OBMIAR ROBOT

1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z przedmiarem robét i
specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych w jednostkach ustalonych w kosztorysie
ofertowym o ile bedzie to wymagane w dokumentach kontraktowych.

Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu przedstawiciela Zamawiajgcego o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
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Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét nie zwalnia
wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji przedstawiciela Zamawiajgcego na pismie.

2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

VIil. ODBIOR ROBOT NA PODSTAWIE PN EN 12599:2013

1. Sprawdzanie kompletnosci wykonanych prac

Celem sprawdzenia kompletnosci wykonanych prac jest wykazanie, ze w petni wykonano wszystkie prace

zZwigzane z montazem instalacji oraz stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z projektem oraz z
obowigzujgcymi przepisami i zasadami technicznymi.
W ramach tego etapu prac odbiorowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace dziatania:
= poréwnanie wszystkich elementow wykonanej instalacji ze pacyfikacjg projektowg zaréwno w
zakresie materiatow, jak i ilosci oraz, jesli jest to konieczne, w zakresie wlasciwosci i czesci
zamiennych;
= sprawdzenie zgodnosci wykonania instalacji z obowigzujgcymi przepisami oraz z zasadami
technicznymi;
= sprawdzenie dostepnosci dla obstug instalacji ze wzgledu na dziatanie, czyszczenie i
konserwacje;
= sprawdzenie czystosci instalaciji,
= sprawdzenie kompletnosci dokumentéw niezbednych do eksploatacji instalaciji.

2. Badanie ogdlne

Badanie ogélne powinno obejmowad:
= dostepnosc dla obstugi
= stanu czystosci urzadzen, wymiennikOw ciepta i systeméw rozdziatu powietrza
» rozmieszczenia i dostepnosé i otworéw do czyszczenia urzgdzen i przewodow
= kompletno$¢ znakowania
= realizacji zabezpieczen ppoz.
= rozmieszczenia zgodnie z projektem izolacji cieplnych i paroszczelnych
= zabezpieczen antykorozyjnych konstrukcji montazowych i wspornych
= zainstalowania urzgdzen, zamocowania przewodéw itp. w sposOb nie powodujacy przenoszenia
drgan.

2.1 Badanie wentylatorow i centralnych urz  gdzen wentylacyjnych

Badanie wentylatoréw i centralnych urzgdzen wentylacyjnych powinno obejmowac:
= sprawdzenie czy elementy urzgdzen zostaly podigczone w prawidtowy sposéb,
= sprawdzanie zgodnosci tabliczek znamionowych (wielkosci nominalnych),
= sprawdzenie konstrukcji i wkasciwosci (np. podwéjna obudowa),
= badanie przez ogledziny szczelnosci urzgdzen i tgcznikéw elastycznych,
= sprawdzenie zainstalowania wibroizolatoréw,
» sprawdzenie zamocowania silnikéw,
= sprawdzenie prawidtowosci obracania sie wirnika w obudowie,
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2.2

= sprawdzenie naciggu i liczby pasoéw klinowych (witgcznie z dostawg czesci zamiennych),

= sprawdzenie zainstalowania oston przektadni pasowych,

= sprawdzenie odwodnienia z uszczelnieniem,

= sprawdzenie uksztattowania topatek wentylatora oraz zgodnosci predkosci obrotowej wentylatora
i silnika z danymi na tabliczce znamionowe.

Badanie wymiennikéw ciepta

Badanie wymiennikéw ciepta powinno obejmowac:

2.3

= sprawdzenie zgodnosci tabliczek znamionowych (wielkosci nominalnych) z projektem,

= sprawdzenie szczelnosci zamocowania w obudowie,

= sprawdzenie, czy nie ma uszkodzen,

= sprawdzenie materiatu, z jakiego wykonano wymiennik,

= sprawdzenie poprawnosci przytaczenie zasilenia i powrotu czynnika grzejnego,

» sprawdzenie warunkOw zainstalowania zaworéw regulacyjnych,

= sprawdzenie, czy nie ma uszkodzen odkraplaczy,

= sprawdzenie, czy zainstalowano urzgdzenie przeciwzamrozeniowe na lub w wymienniku ciepta.

Badanie filtrow powietrza

Badanie filtréw powietrza powinno obejmowac:

2.4

= sprawdzenie zgodnosci typu i klasy filtrow na podstawi oznaczen z danymi projektowymi,

» sprawdzenie zainstalowania i uszczelnienia filtréw w obudowie,

= sprawdzenie systemu filtracji pod wzgledem ewentualnego uszkodzenia,

» sprawdzenie wskaznika réznicy cisnienia pod wzgledem ewentualnego uszkodzenia i
prawidtowosci poziomu plynu pomiarowego,

= sprawdzenie zestawu zapasowych filtrow,

= sprawdzenie czystosci filtra.

Badanie czerpni powietrza

Sprawdzenie wielkosci, materiatu i konstrukcji zaluzji zewnetrznych z danymi projektowymi.

2.5

Badanie klap ppo z.

Badanie klap ppoz. powinno obejmowac:

2.6

= sprawdzenie zainstalowania
= sprawdzenie , czy urzgdzenie ma certyfikat,
= sprawdzenie, czy urzgdzenie wyzwalajgce jest wlasciwego typu.

Badanie sieci przewodow

Badanie sieci przewoddw powinno obejmowac:

2.7

» badanie wyrywkowe szczelnosci potgczen przewodow przez sprawdzenie wzrokowe i kontrole
dotykowsa,
= sprawdzenie wyrywkowe, czy wykonanie ksztattek jest zgodne z projektem

Badanie nawiewnikow i wywiewnikow

Sprawdzenie, czy typy, liczba i rodzaje odpowiadajg danym projektowym.

2.8

Badanie elementéw regulacji automatycznej

Badanie elementéw regulacji automatycznej powinno obejmowac:

= sprawdzenie kompletnosci kazdego obwodu ukiadu regulacji na podstawie schematu regulacji,
= sprawdzenie kompletnosci i rozmieszczenia czujnikow oraz regulatoréw
= sprawdzenie szaf sterowniczych.
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2.9 Wykaz dokumentoéw dotycz 3gcych podstawowych danych eksploatacyjnych

= parametry powietrza wewnetrznego (lato, zima) z dopuszczalnymi odchytkami,
= parametry obliczeniowe powietrza zewnetrznego (lato, zima),

= strumien powietrza zewnetrznego w warunkach projektowych,

= liczba uzytkownikow

= czas dzialania,

= obcigzenie cieplne pomieszczen,

= inne rodzaje emisji

= rodzaj stosowanych elementéw nawiewnych i wywiewnych,

= wymagane ilosci réznicy ci$nienia miedzy pomieszczeniami,

= poziom dzwieku A w pomieszczeniach oraz przy czerpni i wyrzutni,
= klasa filtrow,

= klasa zanieczyszczen powietrza (podstawa do pomiaréw),

= sumaryczna moc cieplna, chtodnicza i elektryczna,

= parametry obliczeniowe dla wymiennikéw ciepta,

= wymagana jako$¢ wody zasilajgcej,

= ci$nienie dyspozycyjne w miejscu przekazywania ciepta,

= napiecie i czestotliwos¢ zasilajgcego pradu elektrycznego.

2.10 Wykaz dokumentow inwentarzowych

=  rysunki powykonawcze,

= schematy instalacji uwzgledniajgce elementy wyposazenia regulacji automatycznej,

= schematy regulacyjne i schematy uktaddéw regulaciji,

= dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie zainstalowanych urzadzen i
elementow,

= raport wykonawcy instalacji dotyczacy nadzoru nad montazem (ksigzka budowy)

2.11 Dokumenty dotycz gce konserwacji i eksploatacji

= raport potwierdzajgcy prawidtowe przeszkolenie stuzb eksploatacyjnych (jesli istniejg) w zakresie
obstugi instalacji wentylacyjnych w budynku,

= podrecznik obstugi i wyszukiwania usterek,

= instrukcje obstugi wszystkich elementéw sktadowych instalacji

= zestawienie czesci zamiennych zawierajgce wszystkie cze$ci podlegajgce normalnemu zuzyciu w
eksploatacji,

= wykaz elementéw skladowych wszystkich urzgdzen regulacji automatycznej (czujniki, urzgdzenia
sterujgce, regulatory, styczniki, wytgczniki),

= dokumentacja zwigzana z oprogramowaniem systemow regulacji automatycznej.

3. Kontrola dziatania

Celem kontroli dziatania instalacji jest potwierdzenie mozliwos$ci jej dziatania zgodnie z wymaganiami.
Badanie to pokazuje, czy poszczegdélne elementy instalacji zostaty prawidtowo zamontowane i dziatajg
efektywnie.

Nalezy wykonaé pomiar wydajnosci i gtosnosci pracy wykonanej instalacji.

3.1 Prace wst epne

Przed rozpoczeciem kontroli dziatania instalacji nalezy wykonaé¢ nastepujgce prace wstepne
= prébny ruch calej instalacji w warunkach réznych obcigzen (72 godziny),
= pastawienie i sprawdzenie klap ppoz.,
* regulacja strumienia i rozprowadzenia powietrza z uwzglednieniem specjalnych warunkow
eksploatacyjnych,
» pastawienie przepustnic regulacyjnych w przewodach wentylacyjnych,
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= okreslenie strumienia powietrza na kazdym nawiewniku i wywiewniku,

= pastawienie i sprawdzenie urzadzen zabezpieczajgcych,

= pastawienie uktadu regulaciji i uktadu przeciwzamrozeniowego,

» pastawienie regulatoréw regulacji automatycznej,

» pastawienie urzgdzen dtawigcych na instalacjach chtodzacych, ogrzewczych,

»= pastawienie elementéw zasilenia elektrycznego zgodnie z wymaganiami projektowymi,

= przedtozenie protokotéw z wszystkich pomiaréw wykonanych w czasie regulacji wstepnej,
= przeszkolenie stuzb eksploatacyjnych.

3.2 Procedura prac

Kontrola powinna postepowac w kolejnosci od pojedynczych urzadzen, przez uktady az do catych
instalacji. Poszczegodlne czesci sktadowe i uktady powinny by¢ doprowadzone do okreslonych warunkow
pracy ( np. ogrzewanie/chtodzenie, uzytkowanie/nieuzytkowanie pomieszczen, czesciowa i petna
wydajnos¢, stany alarmowe itp.). Powyzsze powinno uwzglednia¢ wspétdziatanie roznych uktaddw.
Nalezy obserwowac rzeczywista reakcje uktadow i elementéw, nalezy réwniez obserwowac zaleznosc
miedzy sygnatem wymuszajacym a dziataniem urzgdzen regulacyjnych. Nalezy obserwowa¢ stabilno$¢
dzialania instalacji jako catosci. W czasie kontroli dziatania instalacji nalezy dokona¢ weryfikacji
poprzednio wykonanych badan, nastaw i regulacji wstepnej instalaciji.

3.3 Kontrola dziatania wentylatoréw i centralnych u rzgdzen wentylacyjnych

= kierunek obrotu wentylatora,

= regulacja wydajno$ci wentylatora,

= dziatanie wylgcznika, i urzgdzeh regulacyjnych

= wigczanie i wylgczanie regulacji oraz ukltadu regulacji przepustnic,
= dziatanie systemu przeciwzamrozeniowego,

= kierunek ruchu przepustnic wieloptaszczyznowych,

= zabezpieczenia silnikbw napedzajacych

3.4 Kontrola dziatania wymiennikow ciepta

= kontrola urzgdzen regulacyjnych,
=  kierunek obrotéw pomp cyrkulacyjnych,
= doprowadzenie czynnika do wymiennika

3.5 Kontrola dziatania filtréw powietrza

Wskazania réznicy cisnienia i monitorowanie.

3.6 Kontrola dziatania przepustnic

Sprawdzenie kierunku ruch sitownikow.

3.7 Kontrola dziatania klap ppo z.

= badanie urzadzen wywalajgcych i sygnatu wyzwalajgcego,
= kontrola kierunku i polozeh granicznych klap i wskaznika.

3.8 Kontrola dziatania sieci przewodéw

= dziatanie elementdéw dtawigcych zainstalowanych w instalacjach: ogrzewczej, chtodzenia,
= dostepnosc¢ do sieci przewodow.

3.9 Kontrola dziatania nawiewnikéw i wywiewnikow or az kontrola przeptywu
powietrza w pomieszczeniu

Wyrywkowe sprawdzenie nawiewnikow i wywiewnikow.
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3.10 Kontrola dziatania elementéw regulacyjnychis  zaf sterowniczych

Wyrywkowe sprawdzenie dziatania regulacji automatycznej i blokad w r6znych warunkach
eksploatacyjnych przy ré6znych warto$ciach zadanych regulatoréw, a w szczeg6lnosci:

4.

= warto$ci temp wewnetrznej oraz zewnetrznej,

= dzialania wigcznika rozruchowego,

= dzialania przeciwzamrozeniowego,

= dzialania klap ppoz. (wyzwalanie i sygnalizowanie),
= dzialania regulacji strumienia powietrza

= dzialania urzgdzen do odzyskiwania ciepta

= wspotdziatania z instalacjami ochrony ppoz.

Pomiary kontrolne

Celem pomiaréw kontrolnych jest uzyskanie pewnosci, ze instalacja osigga parametry projektowe i
wielkosci zadane zgodnie z wymaganiami.

Po zakonczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ pomiary wydajnosci instalacji wentylacji oraz pomiar
gtosnosci pracy wykonanej instalacji. Po przeprowadzonych badaniach nalezy sporzgdzi¢ protokét z
badan.

4.1

Zakres ilo sciowy pomiarow kontrolnych i kontroli dziatania — w ymagania
ogolne

Dopuszcza sie stosowanie sprawdzenia wyrywkowego. Zakres ilosciowy kontroli dziatania i pomiarow
powinien by¢ ustalony przed rozpoczeciem montazu instalacji.

4.2

Procedura pomiarow

Pomiary powinny by¢ przeprowadzane tylko przez osoby posiadajgce odpowiednig wiedz3 i
doswiadczenie. Przed przystgpieniem do pomiaréw nalezy okresli¢ potozenie punktéw pomiarowych,
uzgodni¢ metod pomiardw i rodzaj przyrzgddéw pomiarowych a informacje te poda¢ w dokumentach
odbiorowych.

W pomieszczeniach nie wiekszych niz 20m2 nalezy przyjg¢ co najmniej 1 punkt pomiarowy, wieksze
pomieszczenia powinny byé odpowiednio podzielone. Punkty pomiarowe powinny byé wybrane w strefach
przebywania ludzi i w miejscach, w ktérych oczekuje sie wystepowania najgorszych warunkéw. Czynniki
wplywajgce na charakterystyki i wielkosci projektowe powinny by¢ mierzone w warunkach projektowanej
wielkosci strumienia objetosci powietrza instalaciji.

VIil. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

Powotane Rozporzadzenia i Normy

Ustawa prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r (Dz.U. Nr 106/00 poz. 1126, Nr 109/00 poz. 1157, Nr
120/00 poz1268, Nr 5/01 poz. 42, Nr 100/01 poz.1085, Nr 110/01 poz.1190, Nr 115/01 poz. 1229, Nr
129/01 poz. 1439, Nr 154/01 poz. 1800, Nr 74/02 poz.676)

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2019r., poz. 1065 z p6zn.zm.).

PN-EN 1505:2001 Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy o
przekroju prostokgtnym - Wymiary

PN-EN 1506:2007 Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy o
przekroju kotowym - Wymiary

PN-EN 12792:2004 Wentylacja i Klimatyzacja — Symbole, terminologia i oznaczenia na
rysunkach

PN-B-03434:1999 Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Podstawowe wymagania i badania
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2.

PN-EN 1507:2007 Wentylacja budynkéw -- Przewody wentylacyjne z blachy o przekroju
prostokgtnym -- Wymagania dotyczace wytrzymatosci i szczelnosci

PN-EN 12220:2001 Wentylacja budynkéw -- Sie¢ przewodéw -- Wymiary kotnierzy o
przekroju kotowym do wentylacji ogélnej

PN-EN 1751:2014-03 Wentylacja budynkéw - Urzadzenia wentylacyjne kohcowe — Badania
aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zamykajgcych

PN-EN 1886:2008 Wentylacja budynkéw — Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne — Wiasciwosci
mechaniczne

PN-EN 12097:2007 Wentylacja budynkéw -- Sie¢ przewodow -- Wymagania dotyczgce
elementow sktadowych sieci przewodow utatwiajgcych konserwacje sieci przewodow

PN-EN 12599:2013 Wentylacja budynkéw — Procedury badan i metody pomiarowe dotyczgce
odbioru wykonanych instalacji wentylaciji i klimatyzacji

PN-EN 12236:2003 Wentylacja budynkéw -- Podwieszenia i podpory przewodow
wentylacyjnych -- Wymagania wytrzymatosciowe

Inne

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych
*  Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylaciji.
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