BRANZA: ARCHITEKTURA
Roboty architektoniczno-budowlane

Spis zawartosci Specyfikacje Techniczne Wykonania i Obioru Robét ( SST) :

01. SST - WARUNKI OGOLNE (-WO-)
02. SST - CZYNNOSCI GEODEZYJNE (-CG-)
03. SST - ROBOTY ZIEMNE (-RZ-)
04. SST - ROBOTY MURARSKIE (-RM-)
05. SST - ROBOTY ZELBETOWE (-RZ-)
- ROBOTY BETONIARSKIE
- ROBOTY ZBROJARSKIE
06. SST - BETON ARCHITEKTONICZNY (-BA-)
07. SST - ROBOTY MALARSKIE (-RM-)
08. SST - ROBOTY IZOLACYJNE (-RIZ-)
- HYDROIZOLACJE
- TERMICZNE i AKUSTYCZNE
09. SST - ROBOTY TYNKARSKIE (-RT-)
- T.CEM-WAP
- T.GLADZIE GIPSOWE
10. SST - ELEWACJE _ SCIANY ZEWNETRZNE (-EL-)
11. SST - SCIANY WEWNETRZNE (-W-)
12. SST - WNETRZA _ OKLADZINY _ SUFITY _ POSADZKI (-SM-)
- OKLADZINY
- SCIANY G-K ,
- WYKONCZENIE SUFITOW
- POSADZKI , NAWIERZCHNIE ZEWNETRZNE
13. SST - STOLARKA _ SLUSARKA _ ROBOTY SLUSARSKIE (-RS-)
14. SST - OBROBKI BLACHARSKIE (-OB-)

15. SST - DZWIGI | URZADZENIA (-DU-)

16. SST - RUSZTOWANIA (-RU-)

17. SST - MONTAZ EITEMENTC')W GOTOWYCH _ WYPOSAZENIE. SANITARNE | BIALY
MONTAZ _ WYPOSAZENIE RUCHOME _ ZABUDOWY STALE (-R-) (-S-)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

DZWIGI | URZADZENIA

Oznaczenie stosowane na rysunkach: (-DU-)
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt polegajacych na montazu urzadzen technicznych, w zwigzku z projektem budowy obiektu
wystawienniczo — edukacyjnego oraz dwdch budynkdéw gospodarczych na terenie Muzeum Treblinka.
Niemiecki Nazistowski ob6z zagtady i pracy (1941-1944) wraz z zagospodarowaniem terenu i infrastrukturg

techniczna.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV)

Grupa

Klasa

Kategoria

Opis

93000000-8

Rdzne ustugi

93900000-7

Rézne ustugi niesklasyfikowane.

93950000-2

Ustugi $lusarskie.

45400000-1

Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych.

45420000-7

Roboty w zakresie stolarki budowlanej oraz roboty
ciesielskie.

45421000-4

Roboty w zakresie stolarki budowlane;.

45421100-5

Instalowanie drzwi i okien oraz podobnych elementdw.

45421130-4

Instalowanie drzwi i okien

45421160-3

Instalowanie wyrobéw metalowych

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawg do udzielenie zamdwienia
i zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne z obowigzujgcymi podanymi
w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy niniejsza SST obejmuje wszystkie czynnos$ci umoZliwiajgce i majace na celu
zamontowanie:
— urzadzenia techniczne (windy).

przy zastosowaniu wyrobow odpowiadajacych wymaganiom norm lub aprobat technicznych oraz wytycznych
PW.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogéine
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,Wymagania
ogoine”.
Wszystkie uzyte materiaty powinny mie¢ aktualne $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie
na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej tzn. posiada¢ aktualne aprobaty techniczne, certyfikat na znak
bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci z aprobatg techniczng lub inne stosowne
dokumenty objete prawem.
Elementy wyposazenia dostarczone na budowe jako wyréb wykonane wg wymiarow pobranych z natury,
wykonczone zgodnie z dokumentacjq projektowa i podlegaja akceptacji Architekta i winny posiada¢
odpowiednie znaki jakosci.

2.2. Urzadzenia , wyposazenie i systemy Audio / Wideodomofon

Patrz — projekt elektryczny — specyfikacje AV
Sale edukacyjne (U.15; 0.07 ; 0.09) oraz Sala wielofunkcyjna (U.02)

Zadania jakie ma spetniaé:

- pokazy obrazowe (wys$wietlanie, filmy, prezentacje multimedialne)
- pokazy dzwigkowe (nagtosnienie)

- system stuchawkowy + ttumacz (petla indukcyjna)

Sala wystaw (0.10) oraz Sala wystaw czasowych (0.12

Zadania jakie ma spetniaé:

- pokazy dzwiekowe (nagtosnienie)

- system stuchawkowy + ttumacz (petla indukcyjna)

Galeria rzezb (0.11)

Zadania jakie ma spetnia¢:

- system stuchawkowy + ttumacz (petla indukcyjna)

2.3. Windy osobowe
W budynku przewidziano dostawe i montaz windy osobowych, przystosowane do przewozu o0s6b
niepetnosprawnych oraz sprzetu, z wykoriczeniem kabiny z paneli fornirowanych (dab europejski, wybarwienie
naturalne) analogicznie do wszelkich innych elementéow drewnianych (obowigzek zintegrowania
estetycznego).
Szczegdtowe wytyczne gabarytowe wskazane na rysunkach architektonicznych.
Wytyczne:

- wykonczenie wnetrza — $ciany w panelach ze stali szczotkowanej

- lustro na wprost wejscia na catg wysokos¢ windy

- sufit — stal szczotkowana z o$wietleniem liniowym

- pochwyt wewnetrzny, na okoto wykonany z rurki stalowej, gietej — fi 25mm

- wykonczenie drzwi od zewnatrz i od wewnatrz — stal szczotkowana

- podtoga - blacha stalowa czarna lakierowana bezbarwnie lub na ciemno (probki dla NA)
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- cokot — blacha stalowa czarna lakierowana bezbarwnie lub na ciemno (probki dla NA)
- panel informacyjny - stal szczotkowana

Produkt referencyjny — Kone lub réwnowazny

2.4. Wideodomofony
Przy kazdej bramie wej$ciowej nalezy przewidzie¢ umieszczenie wideodomofonu z okreslonymi funkcjami i o
okre$lonym wykonczeniu — mosigdz patynowany. Przewiduje sie trzy sztuki produktu.

Wideodomofon zewnetrzny (stacja zewnetrzna)

- wymiary zewnetrzne: minimum 154mm x 434mm

- gteboko$¢ montazu: maksimum 100mm

- zestaw sktadajacy sie z:

modutu kamery kolorowej (o kacie widzenia minimum 130st poziomo / 100st pionowo, dwustopniowe
ogrzewanie, technologia CMOS-Sensor 1/3" , IP 54, IK 10, automatyczne przetgczanie pomigdzy trybem
dziennym/nocnym (True Day/Night), zintegrowane pod$wietlenie podczerwienia)

modutu gto$nika z mikrofonem,

modutu przycisku o duzej powierzchni z wyczuwalnym pismem Braille'a.

- ptyta frontowa domofonu wykonana z mosigdzu patynowanego p grubosci 2mm zabezpieczonego
bezbarwnym matowym lakierem.

- systemem niewidocznego montazu

- technologia montazu w $ciane z cegly zacieranej - umozliwiajaca catkowite licowanie domofonu z
ptaszczyzna Sciany.

Produkt referencyjny — Siedle lub réwnowazny

2.5. Sitowniki elektryczne do bram na teren inwestyciji
Trzy bramy wjazdowe na teren inwestycji majg by¢ wyposazone w elektryczne sitowniki i peten osprzet
elektryczny i automatyke umozliwiajacg dziatanie systemu.
Sitowniki majg by¢ dobrane do obstugi skrzydta bramnego ze stali (rama stalowa powleczona blachg stalowg
mioteczkowang) o wielkosci okoto 2,5m / 2,5m i wadze 400kg jedno.
Skrzydta majg by¢ rozwierane. Zawiasy toczone (walce) z czarnej stali, dobrane ilosciowo do wagi bramy
(etap dokumentacji warsztatowej)
Produkt referencyjny sitownikow — Doorhan lub réwnowazny

2.6. Brama garazowa systemowa z sitownikiem elektrycznym
- wrota segmentowe
- wymiar wrét 5m / 2,25m
- ptyta bramy — z przettoczeniami
- powierzchnia — struktura — lite drewno — Swierk skandynawski
- malowanie impregnacyjne po obu stronach wrét
- brama z mocniejszym napedem z racji na gabaryty / wage wrét o szerokosci 5m
- piloty w zestawie
- piloty z funkcjg BiSecure lub rownowazng
- wyposazenie w profil przypodtogowy do wyréwnania skrzydta (nachylenie do 20mm)
- rodzaj prowadzenia wrét skonfigurowany do ptyty o danych gabarytach i wadze.
Produkt referencyjny — Hormann LTH 42 lub rbwnowazny
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3. SPRZET
Do wykonania i montazu elementéw wyposazenia moze by¢ uzyty dowolny sprzet. Sprzet powinien byé
dostosowany do wytycznych instrukcji montazu producenta.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robét i bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej (ST).

4. TRANSPORT
Materiaty i elementy muszg by¢ przewozone $rodkami transportu wg instrukcji producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
Montaz wykona¢ $cisle wg instrukcji oraz zgodnie z wytycznymi Dokumentacji Projektowej. Montazu dokonac
powinna firma polecona przez producenta lub posiadajaca odpowiednig autoryzacje dostawcy urzadzenia.

Montaz i instalacje sprzetu nalezy realizowa¢ zgodnie z prawidtami rzemiosta technicznego, przestrzegajac
jednocze$nie ewentualnych wymagan szczegélnych odnoszacych sie do tego sprzetu, dotyczacych
w szczegdlnosci zagrozen mechanicznych, zapylenia i korozji. Wszystkie elementy metalowe dostarczone
w ramach niniejszej Pozycji Robot bedg zabezpieczone antykorozyjnie zgodnie z wytycznymi producenta.
Podest osadzony na konstrukcji stalowej z mozliwoscig podjazdu ,pod podest” za pomocg recznego
urzadzenia transportu bliskiego, typu wozek magazynowy lub inny.

5.1.1. Gwarancje podzespotow
Gwarancja jakosci materiatow i podzespotow jest Scisle okreslona w umowie pomiedzy Zamawiajacym (MKL)
oraz Wykonawca.

Gwarancja nie obejmuje zuzycia naturalnego oraz uszkodzen, wynikajacych z niewfasciwego manewru,
nieprawidtowego uzycia danego urzadzenia czy z nieprzestrzegania instrukcji obstugi.

Okres oraz zasady na jakich bedzie udzielana gwarancja jako$ci, wymagania dotyczace odbiordéw robdt, ilosci
dokumentacji wykonawczej oraz termindw jej przekazywania do Zamawiajgcego wedtug szczegGtowych
zapisow Umowy pomiedzy Zamawiajacym a Generalnym Wykonawca.

5.1.2. Gwarancja prawidtowej pracy

Instalacja bedzie objeta gwarancjg prawidtowe]j pracy przez okres 1 roku, liczac od daty wigczenia do
normalnej eksploataciji, po odbiorze. W okresie tym Inwestor ma prawo wykonaé nowa serie prdb, ktére uzna
za konieczne — zawiadamiajac przed tym Generalnego Wykonawce robot z odpowiednim
wyprzedzeniem. W konsekwencji tych prob, Wykonawca bedzie zobowigzany dokona¢ usuniecia wszelkich
wad funkcjonowania urzadzen, niezaleznie od ich rodzaju — w ramach odpowiedzialno$ci gwarancyjnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonanie robét przeprowadzi¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjg techniczng (ST).

7. OBMIAR ROBOT
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Jednostkg obmiaru jest [1 kpl] wykonanego/zamontowanego dzwigu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogéine
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot zwigzanych z montazem elementoéw wind podano w Specyfikacijg
techniczng (ST) ,Wymagania ogoine”.

8.2. Sprawdzeniu podlegajg
Generalny Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia niezbednych préb i weryfikacji w obecnosci
Inspektora nadzoru i Architekta.
Do zadan Wykonawcy nalezy zapewnienie energii elekirycznej potrzebnej do przeprowadzenia prob.
Wszystkie proby kontrolne i proby prawidtowego dziatania bedzie wykonane na koszt i odpowiedzialno$¢
Wykonawcy.
Szczegbtowy program préb zostanie opracowany przez Wykonawce i przediozony do akceptacji Architektowi,
ktory wyznaczy date przeprowadzenia prob.
Ponadto, na zadanie Inspektora nadzoru, wszystkie urzadzenia przejdg przez procedure odbioru na placu
budowy, przed montazem.
Kontrole i proby przeprowadzane w trakcie przekazywania instalacji do uzytku winny obejmowac miedzy
innymi:

Odbiér urzadzen na placu budowy, przed montazem:
Badanie instalacji oraz sprawdzanie ich zgodnosci z niniejszym kosztorysem, planami oraz obowigzujacymi
normami.

Po przeprowadzeniu potgodzinnej proby statycznej na przecigzenie, nie powinno wystgpi¢ zadne
znieksztatcenie szczatkowe.

Po przeprowadzeniu proby dziatania chwytaczy z kabing w czasie swobodnego spadania przy obcigzeniu
nominalnym, prowadniki nie powinny wykazywac jakiegokolwiek znieksztatcenia trwatego, a kabina i inne
elementy dzwigu nie mogg wykazywa¢ zadnych uszkodzen.

Réznica miedzy czasem jazdy w gore kabiny z obcigzeniem nominalnym miedzy poziomami krancowymi,
wigcznie z czasem rozruchu i czasem hamowania, a czasem zjazdu w dét nie powinna przekraczac 5%.

Srednia predko$é wynikajaca z ilorazu podwdjnej jazdy poprzedniej i sumy czaséw jazdy w gére i w dot nie
powinna sie rozni¢ od predko$ci nominalnej o wiecej niz 10%, przy tolerancji napiecia zasilania 5% w stosunku
do wartosci nominalne;.

Przyspieszenia i spowolnienia nie powinny przekracza¢ 5% w stosunku do warto$ci nominalnej.

Préba z petnym obcigzeniem, w celu sprawdzenia wywazenia oraz pomiaru napie¢ i mocy potrzebnych
do jazdy w gére z obcigzeniem i w dét bez obcigzenia.

Proba nagrzewania silnika, hamulca i przektadni redukcyjnej po godzinnym funkcjonowaniu, z obcigzeniem
111 przez 10 minut, postojem na wszystkich poziomach w czasie jazdy w gore, bez zatrzymywania sie przy
jezdzie w dét, przeznaczajac 5 sek. na kazdy postd.

Proba zderzaka krancowego, w celu sprawdzenia wolnej przestrzeni nad kabing wtedy, kiedy przeciwcigzar
spoczywa na zderzaku, jak rowniez nad przeciwcigzarem, gdy kabina spoczywa na zderzaku.
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Pomiary zostang wykonane przy zderzakach catkowicie Scisnietych:

Proby funkcjonowania automatycznych urzadzen blokujacych drzwi przystankowych. Sprawdzenie czy mozna
otworzy¢ drzwi przystankowych doktadnie od momentu, kiedy kabina zaczyna swdj bieg, lub tez od momentu,
kiedy kabina wychodzi ze stref doktadnego dostawiania. Ta proba bedzie powtdrzona przy pozostatych
drzwiach przystankowych.

Weryfikacja wszystkich elektrycznych urzadzen blokujgcych, przetacznikow oraz wytacznikdw krancowych
i bocznikowych.

Sprawdzanie izolacji silnikéw, hamulca i obwoddw sterowania catej instalacji.

Sprawdzanie natezenia hatasu urzadzen oraz izolacji akustyczne;:

Koszty wszystkich przyrzadéw pomiarowych potrzebnych do wykonania tych préb ponosi Wykonawca.
Ten ostatni odda je do dyspozycji Architekta celem przeprowadzenia préb.
Odbior urzadzen bedzie mozliwy dopiero po zakoriczeniu préb i stwierdzeniu, Ze sg one zadowalajace.

W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czesciowy protokdt odbioru robét
— dokonac wpisu do dziennika budowy

Jezeli wszystkie czynno$ci odbioru rob6t daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne
z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej (ST).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw pfatnosci podano w Specyfikacji Technicznej (ST) ,Wymagania ogoine”.

Warunki i zasady rozliczeh pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawca, zasady wykonywanie obmiardw, okres
i zasady na jakich bedzie udzielana gwarancja jakosci, wymagania dotyczace odbioréw robét, ilosci
dokumentacji wykonawczej oraz termindw jej przekazywania do Zamawiajacego wedtug szczegGtowych
zapisow Umowy pomiedzy Zamawiajacym a Generalnym Wykonawca.

Wymagania ogdlne zostaty okreslone w Czesci opisowej Programu Funkcjonalno-Uzytkowego — TOM | PFU.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN 81-1:2002 Przepisy bezpieczeristwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow —
Cze$¢ 1: Dzwigi elektryczne

PN-EN 81-1+A3:2010 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy instalowania dzwigow -
Cze$¢ 1: Dzwigi elektryczne
PN-EN 81-73:2006 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw

- Szczegolne zastosowania dzwigéw osobowych i towarowych — Czes¢ 73:
Funkcjonowanie dzwigow w przypadku pozaru

PN-EN 12016+A1:2008 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna — Dzwigi, schody i chodniki ruchome
— Odpornos¢

PN-EN 12385-3+A1:2008 Liny stalowe — Bezpieczenistwo — Cze$¢ 3: Informacje dotyczace stosowania
i konserwacii

PN-EN 12385-5:2004 Liny stalowe — Bezpieczenstwo — Cze$¢ 5: Liny splotkowe dla dzwigow

PN-EN 13015+A1:2008 Konserwacja dzwigdw i schodéw ruchomych — Zasady opracowywania

instrukcji konserwacji
Instrukcja montazu wind osobowych wybranego producenta.
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